k-Permutaties

k-Permutaties

Disjunct. AN B=0

— P(AUB) = P(4) + P(B)
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Marginale PMF

> P

S Px

PMF: Probalitietsmassafunctie PDF: Probaliteitsdichtheidsfunctie

Discrete Continuous
Probabiity Mass Fun

Cumulative Distrbution Fung

PDF: Probaliteitsdichtheidsfunctie Marginale PDF
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the derivativ

CDF: Cumulative distributie functie G ptelimmagm
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Vermenigvuldigingscegel
Disereet
prx(@) = pxv(z [ 9) - pr()

prx(y| =) px(a)

| Totale probal
Continue S PA| B)-P(B)
Txr(en) = (e |9)- frly

frxw|2)- fx(@

Verwachtingswaarde Egedagian Vector

OnaPrarkelike toey Tteratief —
o e merath -

E[X -Y] = E[X] - E[Y E[X] = E[EIX | Y Elg(X,Y)] = 3} o(=.) -pxy(=,v)

P(X=2) (discreet) functie toevalsverandertike Conts
PMF — ElX] =) =P(X =z:) ElaX +b] = aE[X] +b

o) (continu)
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Variantie en staardafuijking enschappen
De spr are functie
r(X)
Maatstaf Formule e X en ¥ afmankelijc
Variantie Var(X) = E[(X - E[X])? Var(X |Y)=E[(X - E[X|Y])?|Y] a® - Var(X) Var(Y) + 2ab- Cov(X,Y)

J—— Var(X) = E[X?] - (E[X])? ! o
Totale vark

Standaardafwijking X E[Var(X | Y)] + Var(E[X | Y])

Interkwartielofstand

F5'(0.75) - Fy'(02

Qp) = Fx'(p)

Moment

Moment [
temoment (4)  ELX

2emoment () E

Kleinste-kwadraten-schatter

MSE=E (Y -Y)?

r—

VVar(X)

V/Var(Y)

rrouli verdeling

Binowiale Verdeling

Nocwale Vere Bivariaat normale

normal lognormal

Multinomia

SISO model
Single nput single. output

Disereet Continue

D CDF bepalen
W)= Y px(x)= Y px PERALH

Drager

N\ supp(t) = o(2) | = € supp(X

Y =N(ap

MIMO wodel

Mkt inputt mltis oustpts

Cortinue
Discreet

fx(bly) - ldet (fy

)= Y )

MISO model
Convolutie integraal -
Y=Xi+X,
fr(y) = / )
52 NegBin(h

8§24 N, ko

F ordestatistiek
CDF van de k-de statistiek

Bin(n, p) oisson(A)

Continuiteitscorrectie

Gromioa)  Bin(n, p)

X <b)~Pla—05<Y <b+0.5)

N(np,np(1 — p))

aden
- “Grootheid Symbool/notatie
Z; =N(0,1)

Notatie

Elxi] = Parameter(s)

Var(xd) = e orgw
PO

Gemiddelde

Variantie

Mackov-keten ST Periodicitert

Periodieke klasse

trarstiemotrix ot sogpen d et Sy op e sostond

n stops trov

Cha\pmo‘n—Kolmos,or*ov
Analyseren van lange-termipn gedrag, zoals stationaire verdelingen
R,=T"
M1 =P(Xa=j| Xo=1i)

Steady-state convergentie

B 1 recurrerte A te ged

lim ri5(n)

Als matrix

Py Px
F

n | T
P 1
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__oantal stappen tot absorberende toestarden s

v tild tot recurrent
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